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SZErzO

CELCSOPORT (KOROSZTALY)

TEMA

FEJLESZTES FOKUSZA

TANTARGY! KAPCSOLODASOK

ROVID LEIRAS

SZUKSEGES ESZKOZOK

Antalné Csorba Katalin

7. évfolyam

Sebesség meghatarozdsa

Osszefiiggés-kezel8 képesség
Problémamegoldd képesség
Konvertald képesség

Logikai képesség

Kombinativ képesség

fizika, matematika, technika, digitalis kultura

Az dra célja egy egyenletesen haladd robot mozgasanak vizsgalata
mozgdasszenzor segitségével.

ElGzetes tudas: Ut és id6 fogalma, jelek, mértékegységek, egyenes
aranyossag.

A tanuldk feladata az egyenl6 tavolsagok megtételéhez sziikséges
id6tartamok mérése, ezek alapjan a robot sebességének
meghatarozasa.

A kinematika témakor részeként a tevékenység segitségével
megalkotjuk a sebesség fogalmat, jellemezziik az egyenes vonalu
egyenletes mozgast.

Lego robotkészletek, tanuldi laptopok, projektor vagy interaktiv tabla,
tanari laptop,fiizet, irdeszkdz, internet.
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ORAVAZLAT

TEVEKENYSEG LEIRASA

Téma kijelolése, rahangoldodas (7 perc)
Frontdlis munka, megbeszélés
K6z6sen megnézzik a kovetkezé ... videdt. MR BEAN Traffipaxos rész

Beszélgetlink a sebességmérés sziikségességérdl, balesetmegel§zésrol.

Segit6 kérdések:
= Mik voltak a villanasok a felvételen?
*=  Miértvan sziikség az autdok sebességének ellenérzésére?
* Honnan tudja egy sofér, hogy “mennyivel megy”?

= Milyen elven miikddhet a sebességmérs?

A tandr levetiti a filmrészletet, ezzel felkelti a didkok érdekl6dését., majd
jol irdnyzott kérdésekkel beszélgetést kezdeményez. A készletekben 1évé

szenzorok kozil k6z6s megbeszélés alapjan valasztjuk ki a szenzort.

Feladat megbeszélése (3 perc)
Frontalis, megbeszélés, vita

* ha nincs megépitett robot, akkor a munkamegosztas tisztazasa

* azalgoritmus Iényeges elemeinek megbeszélése

Modell megépitése és csatlakoztatasa (5 perc)

Csoportmunka

A szenzort az egyik portra csatlakoztatjuk. A laptopon a programozasi
fellletet elinditjuk, a robotot csatlakoztatjuk.

Programiras, tesztelés (15 perc)

Csoportmunka, parmunka

A didkok két- harom f&s csapatokban kidolgozzdk a mérés menetét.
Kivalasztjak az alap programozasi egységeket,, valtozdkat hoznak létre.

A kisérleti tapasztalatok alapjan finomitjak az algoritmust.
Az egyes csapatok varhatéan mas-mds tavolsagokkal dolgoznak,

atlagolnak.

A mérési eredményeket a flizetlikben rogzitik.
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MEGJIEGYZES

1.vide6 a mellékletben
Tamaszkodjunk a diakok
sajat tapasztalataira.

A tanar felirja a
sebességszamitas képletet
a tabléra

A tanar segitséget nyuijt,
korbejar, tanacsot ad

Sziikség szerint segitsiik a
didkokat a valtozok
meghatdrozdsaban. Hivjuk
fel a figyelmiket az “egy
mérés nem mérés” elvre.
A mozgo test lehet egy
el6zetesen megépitett
Lego robot, vagy egy
elemes jarmd (kisauto,
vonat). Az egyenes vonalu
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mozgas fenntartasahoz
hasznaljunk valamilyen
sint, autds palyat.
(melléklet-2. vided,
program)

Mérési adatok elemzése (10 perc) melléklet: tablazat
Csoportmunka

A program futtatdsa sordn felirt eredményekbél szamitasok, abrak

készitése, matematikai 6sszefliggések felfedezése, kovetkeztetések

levonasa

Megbeszélés, 6sszegzés, visszacsatolas (5 perc)

Frontalis

A sebesség fogalmanak megalkotasa, az egyenes vonalu egyenletes
mozgas jellemz6inek megbeszélése. Flizetjegyzet befejezése.

MELLEKLETEK:

az egyik program:

B~ is exacllyal = @ mw ?

Az egyik eredmény:
at (cm) 20 40 60 80
1.id6 (s) 31 5,3 7,9 11,4
2. 2,9 5,1 7,7 11,6
3. 2,9 5 7,5 11,2
atlag 2,97 5,13 7,70 11,40
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1. vided: The 'ROLLS ROYCE -Johnny ENGLISH REBORN - YouTube
2. vided: https://youtube.com/shorts/DzAocEDO6c4A?feature=share
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https://www.youtube.com/watch?v=y5DGWbCO_K4
https://youtube.com/shorts/DzAoED06c4A?feature=share

